 教    案
                                                      第       课时 教案序号     
	授课章（单元）及内容
	专题四任意角的三角函数
	课时
安排
	
	备课
时间
	

	教学目标
	熟记三角函数在各个象限内的符号

	教学重点
	三角函数在各象限内的符号为难点

	教学难点
	三角函数在各象限内的符号为难点

	教学资源
	教参，一体机

	教学结构安排

	教学
环节
	教学内容
	教师
活动
	学生
活动
	教学方
法、手段、
技术应用

	导入
	复习：三角函数


  叫做角的正弦函数；


叫做角的余弦函数； 


叫做角的正切函数.
这节课我们将研究正弦、余弦、正切函数的定义域及其函数值在各象限内的符号。
	提问引导
	回答思考
	启发引导式

	新授
	1、 探究



对于任意角α，设点为角终边上异与原点O的一点，点P到原点O的距离为r ，那么始终有意义吗？



对于正弦函数，因为，所以恒有意义，所以正弦函数的定义域是R。类似地可知余弦函数的定义域是R.




对于正切函数，因为x=0，无意义，而x=0时，角α的终边在y轴上，所以当角α的终边不在y轴时，恒有意义，即恒有意义。

所以正切函数的定义域是
2、 思考交流







 为角终边上异与原点O的一点，，，的符号与 , 符号有什么关系？


由三角函数定义知，正弦、余弦、正切函数的值在各象限内的符号如图所示
 (
O
O
O
)




三、例题分析

例　确定下列三角函数值的符号：



⑴；　⑵；　⑶．


解  （1）因为是第二象限角，所以
（2） 

因为即-465°是第三象限角，所以
（3） 

因为所以



例已知 ，试判断角是第几象限角


解  因为，所以

当同为正时，α是第一象限角；

当同为负时，α是第三象限角。
四、问题解决




已知角是三角形的一个内角，在，，中，哪些可能是负值？
	







引导总结
讲解








总结
















引导讲解
板书




























引导巡查讲解



	




























总结归纳
理解











思考回答











板演









小组讨论












	






讲解法
















讲解法







巩固


































启发
引导

	总结
	三角函数在各象限内的符号

	作业
	书139页：练习

	板书
设计
		板书设计
	课题

	一、三角函数在各象限内的符号
	例1：


	例2：   






	教学
后记
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